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1 Equations non-linéaires

Objectif : trouver les zéros (ou racines) d’une fonction f : [a,b] - R :
a€la,b : fla)=0

##£ 3.1 Dichotomie

(Enlevé pour I’examen)

# tmporting libraries used in this book
import numpy as np
import matplotlib.pyplot as plt

1.1 Meéthode de Newton
Soit f : R — R une fonction différentiable.

Soit z(®) un point donné. On considére Péquation de la droite y(z) qui passe par le point
(®), f(2*)) et qui a comme pente f(z*)),

y(a) = f'@®) (@ —2®) + fa).
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